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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYMAGANIA OGOLNE (ST01)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z zagospodarowaniem terenu
Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach w zakresie budowy 1
montazu nowych obiektoéw budowlanych i elementéw matej architektury wraz z niezbedna
infrastrukturg (instalacja). Celem inwestycji jest uzupetnienie istniejacego zagospodarowania
os$rodka nad Stawem Gornym w Pionkach i zwigkszenie jego funkcjonalno$ci. Osrodek
wypoczynkowy bedzie stuzyt jako miejsce rekreacji dla oséb odwiedzajacych teren Miejskiego
Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach.

Inwestycja jest zlokalizowana na terenie Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem
Goérnym w Pionkach, na dziatce Nr 1465/9, Nr 1465/10 i Nr 1465/11 bedacych wtasnosciag Gminy
Miasta Pionki.

Klasyfikacja robot wg. Wspdlnego Stownika Zamoéwien:

45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45112700-2 Roboty w zakresie ksztattowania terenu

45112720-8 Roboty w zakresie ksztaltowania terendw sportowych i rekreacyjnych
45212221-1 Roboty budowlane zwigzane z obiektami na terenach sportowych
45223800-4 Montaz i wznoszenie gotowych konstrukcji

45232150-8 Roboty w zakresie rurociagéw do przesylu wody

45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog

45233161-5 Roboty budowlane w zakresie $ciezek pieszych

45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45330000-9 Roboty instalacyjne wodno-kanalizacyjne i sanitarne

45342000-6 Wznoszenie ogrodzen

34928480-6 Pojemniki i kosze na odpady i $mieci

Projektowane zagospodarowanie terenu sktada si¢ gtdéwnie z budowy i montazu nastgpujacych

elementow:

1. Boiska do pitki noznej plazowej o wymiarach 39m x 30m razem z pitkochwytami oraz opaska
z kostki betonowe;j

2. Dwoch boisk do pitki siatkowej plazowej o tacznej powierzchni 18m x 47.5m razem z

pitkochwytami oraz opaska z kostki betonowe;j

Nasypu ziemnego pomig¢dzy boiskami sportowymi

Sitowni zewnetrznej sktadajacej si¢ z 10 urzadzen do ¢wiczen

Urzadzenia Green Charger i Green Spot

Plazy rekreacyjnej, ogrodzonej murkiem z bloczkéw betonowych obustronnie tupanych,

wyposazonej w prysznice oraz przebieralni¢

Tezni Solankowej wraz z jej zasileniem energetycznym

8. Drogi dojazdowej z kostki brukowej do slipu o szerokosci Sm razem z placem manewrowym o
wymiarach 10m x 10m

9. Dostawie 3 zestawOw pojemnikow do segregacji odpaddéw. Pojemniki zostang rozlokowane na
terenie osrodka wypoczynkowego.
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1.2. Zakres stosowania ST
Szczegodlowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspdlne dla robot
objetych ogolnymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych asortymentow robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie b¢dacy budynkiem, stanowiacy catos¢

techniczno-uzytkowa (droge) albo jego czes¢ stanowigcg odrgbny element konstrukcyjny lub

technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, we¢zet).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddéw oraz ruchu

pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i

zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy

urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w

toku wykonywania robot.

1.4.4. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania

robotami 1 do wyst¢powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.6. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i

pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi 1

skarpami rowow.

1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji

nawierzchni.

1.4.10. Rejestr obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi

stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie

wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja

potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.11. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez

Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i1 prob zwigzanych z oceng

jakosci materiatow oraz robot.

1.4.12. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja

projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.13. Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

d) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

e) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.4.14. Niweleta - wysokos$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego



przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.15. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.16. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.17. Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.18. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

1.4.19. Podtoze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejegcia ruchu budowlanego 1 wtasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.20. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemne;j, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.22. Przedsiewzi¢cie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.23. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do
przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.24. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.25. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.26. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.27. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegblnych rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w §wietle poreczy
mostowych z wylaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.28. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.29. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odregbng catos¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze



dokumentacji projektowej 1 dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za
ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podziat na dokumentacje
projektowa: Zamawiajacego, Sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjq projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0go6lnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow
lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢
Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci
opis wymiaroOw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa i SST. Dane okreslone w
dokumentacji projektowej i w SST bgda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy
materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST 1 wptynie to na
niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob
okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzagdem drogi i organem
zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i1 postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco. W czasie wykonywania robét Wykonawca
dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace
takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych
zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Fakt przystagpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne bgdg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robdt. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wigczony w ceng umowng.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest
zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
utrzymywacé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie,
sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony roboét,



wygody spotecznosci 1 innych. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie
przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie,
w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych
tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia
terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w ceng umowna.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiagzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robodt albo przez personel
Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy
odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na srodowisko.
Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialdéw od wtasciwych organow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie
ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych witascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych



instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim
harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robdt, ktore majg by¢ wykonane w
zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢
Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i
zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane
przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialdow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz
co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy 1
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczego6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0s0b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig¢, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebne;j
zaplacie i s3 uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robodt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakonczenia przez Inspektora Nadzoru). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

2. MATERIALY

2.1. Zrodla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow 1
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru. Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego Zrddla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do



prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zroédta w
sposob ciagly spelniajg wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych 1 jako$ciowych
materialow z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opfaty,
wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialow do robdt. Humus
i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru. Eksploatacja zrodet
materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu

sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow

moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa

akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inspektor

Nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda zachowane nastgpujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to
koszt tych materialdw zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot,
w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyje¢ciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do
robot 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania
materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.



3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony 1
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, SST 1
wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umow3g. Sprzet bedacy wlasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli
dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru
1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora
Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia 1 narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materialow. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrdocenia
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek
btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$¢. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzglgdni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialéw, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki



finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosSci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera

programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robét,

mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z

dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora

Nadzoru. Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:

a) cze$¢ 0golng opisujaca: organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia
robot, organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot, bhp., wykaz zespotow
roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne, wykaz oséb odpowiedzialnych za
jako$¢ 1 terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot, system (sposob i
procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych robot, wyposazenie w
sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium witasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan), sposob oraz form¢ gromadzenia
wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw mechanizmdw sterujacych, a takze
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob 1 formg przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

b) czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot: wykaz maszyn i urzadzen
stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy
do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne, rodzaje i ilo$¢ §rodkéw transportu oraz
urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp., sposob
zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu, sposob i
procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, pobieranie probek, legalizacja 1
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdéw, wytwarzania mieszanek
1 wykonywania poszczegdlnych elementéw robot, sposob postepowania z materiatami 1
robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggnac
zatozong jakosc¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robo6t i1 jakosci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium,
sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatow
oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy. Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialow oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam
okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia 1 sprz¢t badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne,
ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do
robot badanych materiatow i1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatow.



Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong
mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda
dostarczone przez Wykonawceg i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystapieniem do pomiardéw
lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrédta ich wytwarzania 1 zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materialow.
Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robdt z wymaganiami SST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru moze pobieraé probki
materiatéw 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych
badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow 1 robot z
dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisoOw i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polska Norma albo aprobata techniczng, w
przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacjg okre§long w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi SST.



W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja
tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na
biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego
dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz
stanowiska stluzbowego. Zapisy begda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do dziennika budowy
protokoty 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i
podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci: dat¢ przekazania Wykonawcy terenu
budowy, date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej, uzgodnienie przez
Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jako$ci 1 harmonogramow robdt, terminy rozpoczecia i
zakonczenia poszczegdlnych elementdw robot, przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich
prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach, uwagi 1 polecenia Inspektora Nadzoru, daty
zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu, zgloszenia i daty odbioréw robot
zanikajacych i ulegaJ acych zakryciu, czeSciowych 1 ostatecznych odbioréw robot, wyjasnienia,
uwagi i propozycje Wykonawcy, stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania
robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami
klimatycznymi, zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej, dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot, dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot, dane
dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat, wyniki prob poszczeg6élnych elementéw budowli z podaniem, kto
je przeprowadzal, inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska. Wpis
projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementoéw robot. Obmiary wykonanych roboét przeprowadza si¢ w sposob ciaglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.



(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy begda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i1 przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru
obmiardéw. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow

Dhugosci 1 odleglo$ci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli SST wilasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore maja
by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne
obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,



d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robo6t, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robdt. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakos¢ i ilos¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbidr ostateczny robot nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja
zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢
wykonywanych robot w poszczego6lnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane;j
dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru

ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru

ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i1 ew. uzupetniajace
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaroéw (oryginaty),



5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i
ew. PZJ,

7. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robodt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru 1 przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania
robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt beda
obejmowac: robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami, warto$¢ zuzytych
materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy, warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami, koszty posrednie, zysk
kalkulacyjny i ryzyko, podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne SST
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w SST
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi
Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian 1 uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawgznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

() tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,



poziomych, barier i §wiatet,

(b) utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z pdZniejszymi
zmianami).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY (ST02)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z zagospodarowaniem terenu
Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach w zakresie budowy 1
montazu nowych obiektoéw budowlanych i elementéw matej architektury wraz z niezbedna
infrastrukturg (instalacja). Celem inwestycji jest uzupetnienie istniejacego zagospodarowania
os$rodka nad Stawem Gornym w Pionkach i zwigkszenie jego funkcjonalno$ci. Osrodek
wypoczynkowy bedzie stuzyt jako miejsce rekreacji dla oséb odwiedzajacych teren Miejskiego
Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach.

1.2. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.3. OkreSlenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST ,,Wymagania ogo6lne”.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6dt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do
powtdrnego uzycia nalezy stosowac: rowniarki, spycharki, topaty, szpadle i inny sprzet do
recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robot
sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe, koparki i samochody samowytadowcze - w
przypadku transportu na odleglo$§¢ wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtdrnego
uzycia, nalezy stosowac: noze do ciecia darniny wedtug zasad okreslonych w p. 5.3, topaty i
szpadle.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania ogoélne”.

4.2. Transport humusu i darniny
Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozic¢
transportem samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych



1 przeznaczenia humusu. Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku
darniny przeznaczonej do powtoérnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob
nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w SST ,,Wymagania og6lne”. Teren pod budowg drogi w
pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew 1 krzewdw oraz do innych czynnosci okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie
z ustaleniami SST lub wskazaniami inwestora. Humus nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn
nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie
dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy
dodatkowo stosowac reczne wykonanie robdt, jako uzupekienie prac wykonywanych
mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w
innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez inwestora.
Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania, wysoko$ci nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przez Inspektora Nadzoru, wedlug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca
sktadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony
przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrgbie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest
pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposob, ktory nie
spowoduje jej uszkodzen i przechowywa¢ w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.
Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgciem darniny. Darning nalezy cig¢ w regularne,
prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra.
Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra. Nalezy dazy¢ do jak najszybszego
uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi by¢
sktadowana, to zaleca si¢ jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie
rozlozenie darniny, to nalezy ja magazynowac¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin
darning nalezy sktadowa¢ w warstwach trawg do dotu. W pozostatym okresie darning nalezy
sktadowa¢ warstwami na przemian trawg do gory i trawg do dotu. Czas sktadowania darniny przed
wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni. Darning nie nadajaca si¢ do powtoérnego
wykorzystania nalezy usung¢ mechanicznie, z zastosowaniem rowniarek lub spycharek i
przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez inwestora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu lub/i darniny



Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia humusu lub/i
darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 wykonania robot obejmuje: zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdtuz
drogi lub odwiezieniem na odktad, zdj¢cie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem
jej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE (ST03)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z zagospodarowaniem terenu
Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach w zakresie budowy 1
montazu nowych obiektoéw budowlanych i elementéw matej architektury wraz z niezbedna
infrastrukturg (instalacja). Celem inwestycji jest uzupetnienie istniejacego zagospodarowania
os$rodka nad Stawem Gornym w Pionkach i zwigkszenie jego funkcjonalno$ci. Osrodek
wypoczynkowy bedzie stuzyt jako miejsce rekreacji dla oséb odwiedzajacych teren Miejskiego
Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach.

1.2. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég lub innych obiektéw budowanych i obejmuja:

a) wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych (kat. I-V),

b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

¢) budowe nasypoéw drogowych.

1.3. OkreSlenia podstawowe

1.3.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.3.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.3.3. Wysoko$¢ nasypu lub gleboko$¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.3.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.3.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.3.6. Wykop plytki - wykop, ktorego glteboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.3.7. Wykop $redni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.3.8. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone w obrebie pasa robot
drogowych.

1.3.9. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot
drogowych.

1.3.10. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac
zwigzanych z trasa drogowa.

1.3.11. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is=4q/as

gdzie:
4 - gestos$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m3),



dgs - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7],
(Mg/m3).

1.3.12. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne”.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania og6lne”.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
»Wymagania og6lne”.

2.2. Podzial gruntéw

Podstawe podziatu gruntow i innych materialéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okre§lono przecietne warto$ci gestosci
objetosciowej gruntdéw i materialow w stanie naturalnym oraz wspotczynnikow spulchnienia.
Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i
za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdow, nie bedac nadmiarem objetosci robot
ziemnych, zostaty za zgoda Inspektora Nadzoru wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy
z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem,
Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntow przydatnych ze
zrodet wlasnych, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Grunty i materialy nieprzydatne do
budowy nasypoéw, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terendw
na odktad nalezy do obowigzkow Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie.
Inspektor Nadzoru moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntdéw, ktérych czasowa
nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podzial gruntéw i innych materialow na kategorie wg [8]
Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205 [4]

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzgtu do: odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia
mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.), transportu mas ziemnych (samochody wywrotki,
samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.), sprzgtu zageszczajacego (walce, ubijaki, plyty



wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci
sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegltosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglo$ci nie zostaly
wczesniej zaakceptowane na piSmie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wigksze niz 10 cm. Rdznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze
przekracza¢ + 1 cmi-3 cm. Szeroko$¢ korpusu nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wigcej niz 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gteboko$¢ nieréwnos$ci na powierzchni skarp nie powinna
przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania
dotyczace réwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rdwnos$ci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia
i rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe,
wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar
robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw 1 nasypow, aby powierzchniom
gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania rob6t spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.
Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich
dlugotrwata nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajacego za te czynno$ci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢
niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentacji
projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4%



w przypadku gruntdéw spoistych 1 nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow oraz termindw
wykonywania innych robot na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu robdt ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa 1
SST. Szerokos$¢ dna i gtgboko$¢ rowu nie moga rézni¢ si¢ od wymiardow projektowanych o wiecej
niz 5 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacja projektowa. Szczegdlng uwage nalezy
zwrdécié na:

- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysiekéw wodnych.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3.

Tablica 3. Czg¢stotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

1 | Pomiar szerokosci korpusu ziemnego | Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i poziomica

2 | Pomiar szerokosci dna rowéw lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na prostych, w

: : . punktach gtownych tuku, co 100 m na tukach o R > 100 m
3 |Pomiar er—‘;dnych powierzchni co 50 m na tukach o R < 100 m oraz w miejscach, ktore
korpusu ziemnego budza watpliwosci

4 | Pomiar pochylenia skarp

Pomiar rownosci powierzchni
korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 | Pomiar spadku podtuznego Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 200 m oraz
powierzchni korpusu lub dna rowu | w punktach watpliwych

8 | Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej ulozone;
warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m3 nasypu

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego
Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10
cm.

6.3.3. Szerokos$¢ dna rowow



Szeroko$¢ dna rowow nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.3.4. Rz¢dne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg r6ézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wiecej niz
-3 cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos$¢ korony korpusu
Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekraczac¢ 3
cm.

6.3.7. Rownos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone fata 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ + 10 cm.

6.3.8. Spadek podluzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzgdnych wysokosciowych, nie moze dawac r6znic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu
Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z
zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spelniajace wymagan zostang wbudowane lub zastosowane,
to na polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.
Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 51 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wadg¢ za nie majaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za
obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m3 (metr sze§cienny) wykonanych robo6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,,Wymagania ogdlne”. 10.



PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat 1 opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
1 podtoza przez obcigzenie ptyta

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zagg¢szczenia gruntu



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA (ST04)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z zagospodarowaniem terenu
Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach w zakresie budowy 1
montazu nowych obiektoéw budowlanych i1 elementéw matej architektury wraz z niezbedna
infrastrukturg (instalacja). Celem inwestycji jest uzupetnienie istniejacego zagospodarowania
osrodka nad Stawem Gornym w Pionkach 1 zwigkszenie jego funkcjonalnosci. Osrodek
wypoczynkowy bedzie stuzyt jako miejsce rekreacji dla oséb odwiedzajacych teren Miejskiego
Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem koryt przeznaczonych do utozenia konstrukcji nawierzchni drog wewnetrznych,
alejek 1 chodnikow.

1.3. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST ,,Wymagania og6lne”.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu: rowniarek lub spycharek uniwersalnych z
ukos$nie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do
kierunku pracy maszyny, walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania ogoélne”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST ,,Wymagania og6lne”.



5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza, jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac si¢
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi i w rzedach rownolegtych do osi
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikoéw lub szpilek
powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach nie
wiekszych niz co 10 metréw. Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do
rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna
wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gltebokos¢
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowigzujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do

uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podtoza nalezy kontynuowac¢ do osiagni¢cia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okres§la¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is dla:
Autostrad i drég Innych drég
ekspresowych Ruch ci¢zki i bardzo | Ruch mniejszy od
ciezki ciezkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 1,03 1,00 1,00
cm
Na gtebokosci od 20 do 50 cm 1,00 1,00 0,97
od powierzchni podtoza




W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zaggszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podioza wedtug BN-64/8931-02 [3].
Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.
Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zage¢szczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien
on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe
wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia
koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiar6w wykonanego koryta i wyprofilowanego
podtoza

Tablica 3. Czg¢stotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Wyszczegolnienie badan i Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow
pomiarow

1 | Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km

2 |Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | R6é6wnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztattowanie osi w planie *) co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Zaggszczenie, wilgotnos¢ gruntu w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej

podtoza niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukow poziomych




6.2.2. Szerokos$¢ koryta (profilowanego podloza)
Szerokos$¢ koryta 1 profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wigcej niz +10 cm 1 -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4metrowa latg zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektows z tolerancjg = 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe
Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Wilgotnos$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu
podtoza powinna by¢ roéwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza) Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmnie;j
10 cm, wyrownanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST ,,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje: prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, odspojenie
gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem, zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na
srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp, profilowanie dna koryta lub podtoza,
zageszezenie, utrzymanie koryta lub podloza, przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,
wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-0671417 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
1 podtoza przez obcigzenie ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i fatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO TWARDEGO (ST05)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z zagospodarowaniem terenu
Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach w zakresie budowy 1
montazu nowych obiektoéw budowlanych i elementéw matej architektury wraz z niezbedna
infrastrukturg (instalacja). Celem inwestycji jest uzupetnienie istniejacego zagospodarowania
os$rodka nad Stawem Gornym w Pionkach i zwigkszenie jego funkcjonalno$ci. Osrodek
wypoczynkowy bedzie stuzyt jako miejsce rekreacji dla oséb odwiedzajacych teren Miejskiego
Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach.

1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi integralng cze$¢ dokumentoéw przetargowych 1 podpisywanej umowy na realizacje
rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem podbudowy o grubosci 15 cm z kruszywa naturalnego twardego o frakcji zwirowe;j
1632mm.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa — cze$¢ konstrukcji sktadajaca si¢ z jednej lub wigcej warstw no$nych z
przekruszonego i przesortowanego kruszywa.

Pozostate stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SSTO1 ,,Wymagania og6lne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SSTO01
»Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do wykonywania podbudowy beda:
— sortowane kruszywo zwirowe frakcji 16-32mm

— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszywa

Materiatem do wykonania podbudowy jest kruszywo naturalnego twarde o frakcji zwirowej 16-
32mm stabilizowane mechanicznie. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny.



2.4. Woda

Woda uzyta zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢ zardwno studzienna, jak i z
wodociggu, bez specjalnych wymagan. Powinna by¢ bezbarwna i nie powinna wydziela¢ zapachu.
Stosowanie wody pitnej nie wymaga laboratoryjnych badan jej przydatnosci.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy Wykonawca powinien dysponowac
nastepujacym sprzgtem:

— réwniarka 1 ew. szablon ciggniony do rozktadania kruszywa,

— walce statyczne gladkie do zageszczania kruszywa frakcji 16/63 oraz koncowego dogeszczania,
— walce wibracyjne lub wibracyjne zaggszczarki ptytowe do klinowania kruszywem,

— szczotka mechaniczna do usuni¢cia nadmiaru miahu,

— przewozne zbiorniki wody zaopatrzone w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowa z sortowanego kruszywa bedzie roztozona w korycie wykonanym wg specyfikacji.
Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek
gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa powinna by¢ utozona
warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie podtoza.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Podbudowa zostanie wykonana w jednej warstwie o grubosci 15cm. Materiat powinien by¢
rozlozony przy uzyciu rowniarki lub szablonu ciggnionego. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagneta jednakowa na catej powierzchni,
zatozong grubo$¢ 15cm. Warstwa powinna zosta¢ przywatowana dwoma przejsciami walca
statycznego, gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi 1 stopniowo przesuwac
si¢ pasami podtuznymi, cz¢§ciowo naktadajacymi si¢ w kierunku osi jezdni. Zaggszczenie
podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczac¢ si¢ od dolnej krawedzi i
przesuwac si¢ pasami podtuznymi, czesciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.
Podczas walowania i mialowania nalezy spryskiwa¢ powierzchni¢ podbudowy woda. Nalezy
zwrdci¢ uwage, aby nadmiar wody uzytej przy zageszczaniu, nie spowodowat rozmigkczenia
podtoza. Caltkowita grubo$¢ podbudowy powinna osiagnaé zatozong grubos$¢ 15cm. W celu
uzyskania zatozonych parametrow i ustalenia wymaganej liczby przej$¢ sprzgtu zageszczajacego,
zaleca si¢ uprzednie wykonanie odcinka probnego o dlugos$ci nie mniejszej niz 200m w miejscu



wskazanym przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STO1 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszywa przeznaczonego
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania kruszyw

Badania kruszywa pod wzgledem uziarnienia, zawartosci zanieczyszczen obcych oraz zawartosci
ziarn nieforemnych nalezy wykonywac na biezaco, jezeli wbudowywana partia rdzni si¢ wizualnie
od partii badanej przed rozpoczgciem robot. Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej
warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane
Inzynierowi.

6.3.2. Wymagania dotyczace nosnosci i cech geometrycznych podbudowy

— szeroko$¢ podbudowy nie moze rdzni¢ si¢ od zatozonej szerokosci o wiecej niz +10, —Scm;

— rdwnos$¢ podbudowy mierzona tatg 4-metrowa zgodnie z BN-68/8931-04

— nierdwnosci nie mogg przekracza¢ 12mm;

— spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg techniczng z tolerancja 0,5%;

— grubos¢ podbudowy po uwatowaniu nie moze r6znic¢ si¢ od zaktadanej grubosci 15¢cm o wigcej
niz 2cm;

—nosno$¢ podbudowy nalezy mierzy¢ zgodnie z normg BN-64/8931-02, przy czym: pierwotny
modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu plyty o srednicy 30 cm powinien wynosi¢ min. 100
MPa, wtérny modut odksztatcenia mierzony jak wyzej powinien wynosi¢ min. 140 MPa;
zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtdrnego modutu
odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatcenia jest nie wiekszy od 2,2.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3, powinny by¢ naprawione na koszt Wykonawcy. Na wszystkich
powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe podbudowy
przez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupelienie nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwos$ciach, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty tych robdt poniesie Wykonawca. Jezeli nosno$¢
podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych dodatkowych robot
poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zaniZzenie no$nosci podbudowy wynikto z
niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy (m2) wykonanej podbudowy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST ,,Wymagania ogdlne”. Roboty uznaje si¢ za



wykonane zgodnie z dokumentacja, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STO1 ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy z gruzu betonowego obejmuje:

— roboty przygotowawcze i prace pomiarowe,

— zabezpieczenie 1 oznakowanie robot,

— dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,

— rozkladanie warstw kruszywa z zageszczeniem i zamiatowaniem,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie trwania robot,

— uporzadkowanie terenu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen obcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

3. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

4. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

5. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

6. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych
1 podtoza przez obcigzenie ptyta

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata.

9. Rozporzadzenie ministra transportu i gospodarki morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr
43, poz. 430).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
MALA ARCHITEKTURA (ST06)

1.1. Dane ewidencyjne

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z zagospodarowaniem terenu
Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach w zakresie budowy 1
montazu nowych obiektoéw budowlanych i1 elementéw matej architektury wraz z niezbedna
infrastrukturg (instalacja). Celem inwestycji jest uzupetnienie istniejacego zagospodarowania
osrodka nad Stawem Gornym w Pionkach 1 zwigkszenie jego funkcjonalnosci. Osrodek
wypoczynkowy bedzie stuzyt jako miejsce rekreacji dla oséb odwiedzajacych teren Miejskiego
Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach.

1.2. Przedmiot i zakres robét

Przedmiotem sg roboty w zakresie montazu elementoéw matej architektury (kosze na $mieci,
trybun sportowych, regulaminu boisk, przebieralni, prysznica ogrodowego, ogrodzenia z
furtkami). Ogo6lne wytyczne wykonania robdt: (ilo§¢ robot — wg przedmiaru robét, zaleca si¢ przed
ztozeniem oferty zlustrowac teren, najlepiej w obecnos$ci przedstawiciela inwestora)

1.3. Informacja o terenie budowy

Tereny rekreacyjne zlokalizowane sa w Plocku przy ulicy Plac Celebry Papieskiej na dziatce o
numerze ewidencyjnym 239/1. 1.4 Organizacja robot, przekazanie placu budowy. Inwestor
przekaze Wykonawcy teren budowy w terminie okreslonym w umowie na wykonanie robdt. Na
w/w okoliczno$¢ zostanie sporzadzony protokot przekazania terenu budowy.

1.5. Zabezpieczenie interesow osob trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepisow BHP oraz za
zabezpieczenie ochrony wtlasno$ci publicznej 1 prywatnej. Wykonawca jest odpowiedzialny
za szkody w instalacji iurzadzeniach naziemnych 1 podziemnych wystepujacych w terenie,
a przypadku ich uszkodzenia do natychmiastowego powiadomienia inspektora nadzoru.

1.6. Wymagania dotyczace ochrony Srodowiska

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie i stosowanie obowigzujacych przepisoOw i norm
z zakresu ochrony $§rodowiska, w tym unikania nadmiernego halasu, zanieczyszczania
powietrza , gleby 1 innych szkodliwych dziatan. Wywoéz ziemi i gruzu - zgodnie z ustawg o
odpadach z 27.04.2001 Dz.U.Nr.62 z 2001 z p6zniejszymi zmianami.

1.7. Warunki bezpieczenstwa pracy ,ochrony p.poz.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa a takze zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne wraz z odzieza wymagang
dla personelu zatrudnionego na placu budowy.

1.8. Warunki dotyczace organizacji ruchu

W zwiagzku z tym ,ze prace budowlane prowadzone beda w poblizu lokalnych tras nalezy
opracowac dojazd do budowy przez teren nalezacy do innych uzytkownikow i1 przewidzie¢
utrzymanie w czystosci drog dojazdowych. Wykonawca zobowigzany jest do wilasciwego
sktadowania materialow, utrzymywania w czystosci drog publicznych w bezposrednim



sasiedztwie placu budowy.

1.9. Nazwy i kody kod CPV:
45112720-8 roboty w zakresie ksztattowania terenéw sportowych i rekreacyjnych

2. Materialy
Zgodnie z przedmiarem robot.

3. Sprzet
Mozna tylko stosowaé nieduzy gabarytowo sprzet zmechanizowany dostosowany do
zawe¢zonej powierzchni placu budowy.

4. Transport
Dow6z materialow 1 gotowych elementoéw na plac budowy samochodami do 10t.

5.Wykonanie robot

5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowai wymogami
specyfikacji technicznej, planem organizacji robot i poleceniami inspektora nadzoru oraz
wymogami prawa budowlanego. Wywo6z ziemi, gruzu zgodnie z ustawa o odpadach.
Wykonawca jest zobowigzany do zgtaszania inspektorowi nadzoru budowlanego kazdorazowo
robot wykonanych ulegajacych zakryciu.

5.2. Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy, zaplecza oraz uporzadkowania
terenu. Odbidr terenu po likwidacji placu budowy nastapi protokotem.

6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobow i robot budowlanych

6.1.Wykonawca jest zobowigzany do stosowania materiatlow i wyrobodw spetniajacych warunki
PN, posiadajacych potwierdzone przez producenta swiadectwa jakos$ci, atesty i certyfikaty. Odbior
materialu bedzie obejmowat zgodno§¢ ze specyfikacja 1 wystawionym atestem. W przypadku
zastrzezen co do zgodnos$ci materialu z zaswiadczeniem o jako$ci wystawionym przez
producenta, material powinien by¢ zbadany na koszt Wykonawcy. Materiaty ktore nie spetniaja
norm i wymagan specyfikacji technicznej nie dopuszcza si¢ do wbudowania.

7. Obmiar robot

Przedmiar robdt zawiera zestawienie przewidzianych do wykonania robot. Obmiar robot bedzie
dotyczyt faktycznie wykonanych robot oraz dostaw w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiar robot bedzie polegat na wyliczeniu w sztukach zamontowanych urzadzen, oraz zakresu
pozostatych robdt - zgodnie z zestawieniem w kosztorysie ofertowym i specyfikacja techniczna.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbiorow

8.1.1. Odbidr robot ulegajacych zakryciu lub zanikowi: gotowo$¢ do odbioru zgtasza
kierownik budowy inspektorowi nadzoru z trzydniowym wyprzedzeniem.

8.1.2. Odbiér koncowy bedzie polegat na sprawdzeniu komisyjnym zakresu wykonanych robdt
zgodnie z ofertg i specyfikacja techniczng oraz oceng wizualng. Podstawa do odbioru beda
nastepujace dokumenty: Przedstawione $wiadectwa jakos$ci uzytych materiatow i certyfikaty
wbudowanych elementow.

9. Podstawa platnosci
Podstawa ptatno$ci bedzie cato$¢ wykonanych robot okreslonych w umowie na poszczegdlne
zadania.



10.Przepisy zwiazane
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych i montazowych ,,matej architektury”,
PN- EN748-2001. Wytyczne instalowania.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
OGRODZENIE - PILKOCHWYTY (ST07)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z zagospodarowaniem terenu
Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach w zakresie budowy 1
montazu nowych obiektoéw budowlanych i1 elementéw matej architektury wraz z niezbedna
infrastrukturg (instalacja). Celem inwestycji jest uzupetnienie istniejacego zagospodarowania
osrodka nad Stawem Gornym w Pionkach 1 zwigkszenie jego funkcjonalnosci. Osrodek
wypoczynkowy bedzie stuzyt jako miejsce rekreacji dla oséb odwiedzajacych teren Miejskiego
Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie ogrodzen.

1.4. OkreSlenia podstawowe sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i
wytycznych oraz okre$leniami podanymi w ,,Wymagania ogo6lne” punkt 1.4.
Wysoko$¢ ogrodzenia - odlegto$§¢ miedzy poziomem terenu a najwyzszym punktem ogrodzenia.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét, bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci
na terenie budowy , metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace robot podano w
»Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej

SST i dokumentacji projektowej. Do wykonania robdt mogg by¢ stosowane wyroby budowlane

spetniajgce warunki okreslone w:

- Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r., Nr 207, poz.
2016; z p6zniejszymi zmianami)

- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r., Nr 92. poz. 881);

- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodno$ci(Dz. U. z 2002r., Nr 166. poz.
1360, z pézniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymagane;j

przez w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw. Ogdlne wymagania

dotyczace stosowanych materialéw podano w ,,Wymagania og6lne”.

2.2.Beton i jego skladniki
Do zabetonowania stupkéw ogrodzenia nalezy stosowac beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy



C16/ 20.

3.SPRZET

Montaz elementow recznie. Roboty mozna wykonac¢ przy uzyciu dowolnego sprzgtu
zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien
by¢ sprawny technicznie i1 spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP. Ogbélne wymagania
dotyczace sprzetu podano w "Wymagania ogdlne" punkt 3.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

4.1. Ogolne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STO1 ,,Wymagania ogo6lne". Materiaty moga
by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi do wykonywania zamierzonych
robot. Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drog publicznych i dojazdéw do terenu
budowy. Wykonawca bedzie usuwal na biezgco i na wlasny koszt. Wykonawca robot bedacy
posiadaczem odpadow (wytwoérca) zobowigzany jest posiada¢ stosowne pozwolenia na
prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa z dnia 27.04.2001 o odpadach
- Dz. U. nr 62 poz. 628 z pézniejszymi zmianami). Srodki transportu wykorzystywane przez
Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP
oraz przepisOw o ruchu drogowym. Transport obrzezy betonowych powinien odbywac si¢ w
liczbie sztuk nie przekraczajacych obcigzenia zastosowanego srodka transportu. Przewozone
elementy nalezy zabezpieczy¢ przed przesuwaniem.

4.2.Mieszanka betonowa

Transport mieszanki betonowej (w tym warunki i czas transportu) do miejsca jej uktadania nie
powinien powodowac: -segregacji sktadnikow; -zmiany sktadu mieszanki; -zanieczyszczenia
mieszanki; -obnizenia temperatury przekraczajacej granice okres§long w wymaganiach
technologicznych.;

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogélne
Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST "Wymagania ogolne".

5.2.Sprawdzenie zgodno$ci warunkow terenowych z projektowymi

W przypadku wystapienia odmiennych warunkéw gruntowych od uwidocznionych w projekcie
budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Projektanta
oraz wstrzymac¢ prowadzenie robot, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wptynaé na
bezpieczenstwo konstrukcji lub robdt. Zgode na wznowienie robdt wydaje Inspektora Nadzoru na
wniosek Wykonawcy po przedlozeniu przez Wykonawce: opinii Projektanta co do sposobu
dalszego prowadzenia rob6t oraz wprowadzenia ewentualnych zmian konstrukcyjnych; skutkéw
finansowych wynikajgcych z wykonania dalszych robot w sposob i w zakresie odmiennym od
pierwotnego;

5.3. Wykonanie ogrodzenia

W zaleznos$ci od wielko$ci robot, Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru zakres
robot ogrodzeniowych wykonywanych bezposrednio na placu budowy i na zapleczu. Przed
wykonaniem wilasciwych robot ogrodzeniowych nalezy wytyczy¢ trase ogrodzenia w terenie na
podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan Inspektora Nadzoru. Do podstawowych
czynno$ci, objetych niniejsza SST, przy wznoszeniu ogrodzen naleza:

-wykonanie wykopow pod stopy;

-wykonanie stop fundamentowych;

-ustawienie shupkow; -wykonanie wlasciwego ogrodzenia — montaz ogrodzenia z elementéw
prefabrykowanych;



-wykonanie furtek.

5.4. Wykonanie wykopow pod stopy i lawy

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inspektor Nadzoru nie podaje inaczej, to wykopy pod
stopy 1 lawy powinny mie¢ wymiary w planie co najmniej o 20 cm wigksze od wymiardow stupka,
a gleboko$¢ od 0,3 do 0,5 m. Nalezy dazy¢, aby odlegto$ci miedzy stupkami posrednimi byty
jednakowe we wszystkich odcinkach ogrodzenia.

5.5. Ustawienie stupkéw

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposob osadzenia w gniazdach, powinny sta¢ pionowo w linii
ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny znajdowac si¢ na jednakowej wysokosci. Stupki z rur
okragtych i kwadratowych powinny by¢ zakonczone kapturkiem. Stupki koncowe, narozne,
bramowe oraz stojace na zatamaniach w ogrodzeniu o wysokosci 1.50 m, o kacie wigkszym od
15° nalezy zabezpieczy¢ przed wychylaniem si¢ ukosnymi stupkami Wspierajagcymi. W
ogrodzeniu wyzszym nalezy zastosowac st¢zenia regulowane $rubg rzymska ustawiajac je wzdtuz
biegu ogrodzenia pod katem okoto od 20 do 45°. Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny by¢
przystosowane do umocowania na nich linek usztywniajacych przez posiadanie odpowiednich
uszek lub otworow do zaczepdw i hakéw metalowych. Stupki koncowe, narozne i bramowe
powinny by¢ dodatkowo przystosowane do umocowania do nich siatki.

5.6. Wykonanie bram i furtek

Bramy i furtki nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa lub SST, a w przypadku braku
wystarczajacych ustalen ich lokalizacje, konstrukcje 1 wymiary ustala Inspektor Nadzoru. Zaleca
si¢ montaz i furtek systemowych Kazda brama i furtka powinna by¢ kompletna z niezbednym
wyposazeniem jak zawiasy, rygle, zamki itp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STO1 ,,Wymagania og6lne".

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenie o
jakosci (atesty) oraz wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatéw. Do materiatow,
ktorych producenci sg zobowigzani (przez wiasciwe normy PN 1 BN) dostarczy¢ za§wiadczenie o
jako$ci (atesty) naleza:

- panele ogrodzenia;

- stupki ogrodzenia;

- elementy furtki 1 bramy;

Do materiatéw, ktorych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca nalezg materialy do
wykonania fundamentow betonowych ,,na mokro". Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter
robot fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze zwolni¢ go z potrzeby
wykonania badan materialéw dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materialow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta
powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i1 jego wymiarow.

Powierzchni¢ zbada¢ nieuzbrojonym okiem. Do ew. sprawdzenia glebokosci wad uzy¢ dostepnych
narzedzi (np. liniatéw z czujnikiem, suwmiarek, mikrometrow, itp.).Sprawdzenie wymiarow
przeprowadzi¢ uniwersalnymi przyrzagdami pomiarowymi lub sprawdzianami.

W przypadkach budzacych watpliwos$ci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wlasciwosci



dostarczonych wyrobow i materiatéw w zakresie wymagan.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbada¢: zgodno$¢ wykonania ogrodzenia z
dokumentacja projektows (lokalizacja, wymiary), zachowanie dopuszczalnych odchytek
wymiarow, prawidlowos$¢ wykonania dotow pod shupki, poprawnos$é wykonania fundamentow,
poprawnos$¢ ustawienia stupkow, prawidlowos¢ montazu paneli, poprawnos¢ wykonania bram i
furtek, W przypadku wykonania spawanych ztacz elementéw ogrodzenia: przed ogledzinami,
spoing 1 przylegajace do niej elementy taczone (od 10 do 20 mm z kazdej strony) nalezy doktadnie
oczys$ci¢ z zuzla, zgorzeliny, odpryskow, rdzy, farb i innych zanieczyszczen utrudniajacych
prowadzenie obserwacji i pomiaréw; ogledziny ztgczy nalezy przeprowadzi¢ wizualnie z
ewentualnym uzyciem lupy o powigkszeniu od 2 do 4 razy; do pomiardw spoin powinny by¢
stosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalne spoinomierze; w przypadkach watpliwych
mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wytrzymalo$ci zmeczeniowej spoin, zgodnie z PN-
M-06515; d) ztagcza o wadach wigkszych niz dopuszczalne powinny by¢ naprawione powtdornym
spawaniem;

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami roboét

Wszystkie materialy nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST- 6
zostang przez Inspektora Nadzoru odrzucone. Wszystkie elementy lub odcinki ogrodzenia, ktore
wykazuja odstepstwa od postanowien SST zostang rozebrane 1 ponownie wykonane na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.
Jednostka obmiarowa wykonanego ogrodzenia jest mb.

Jednostka obmiarowg wbudowanych obrzezy jest mb wykonanego kraweznika zgodnie z
dokumentacja projektowa i pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ”Wymagania og6élne”. W przypadku
stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a
wykonawca wykona je na koszt wlasny we wiasnym terminie.

9. PO'DSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady

Ogdlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w “Wymagania ogdlne". Podstawe
ptatnos$ci stanowi cena wykonania 1 mb ogrodzenia Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

- oznakowanie robot;

- wWyznaczenie zarysu wykopu;

- przeprowadzenie niezbednych pomiarow i badan wymaganych SST lub zleconych przez
Inspektora Nadzoru,

- wykonanie, a nast¢pnie rozebranie droég dojazdowych;

- oczyszczenie 1 uporzagdkowanie terenu robot;

9.2. Cena jednostki obmiarowej ogrodzenia

Cena 1 m ogrodzenia obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

- dostarczenie na miejsce wbudowania elementow konstrukcji ogrodzenia oraz materiatow
pomocniczych;

- ustawienie ogrodzenia w sposob zapewniajacy stabilnos¢;



- uporzadkowanie terenu; - przeprowadzenie badan i pomiar6w kontrolnych,;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy obejmujace zakresem elementy robdt wystepujace przy wykonywaniu ogrodzen
PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe ogolnego przeznaczenia. Ogélne wymagania i
badania

PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wtasnosci mechaniczne §rub i wkretow
PN-M-80026 Druty ze stali niskowgglowej ogdlnego przeznaczenia

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis gruntow
PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojone

PN-68/B-10020 Roboty murowe. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-89/H-84023/06 Stal do zbrojenia betonu

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-EN844-1:2001 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne dotyczace tarcicy
PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru
PN-78/M-69011 Spawalnictwo. Ztacza spawane w konstrukcjach stalowych. Podziat i wymagania
PN-70/H-97050 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY POMIAROWE (ST08)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z zagospodarowaniem terenu
Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach w zakresie budowy 1
montazu nowych obiektoéw budowlanych i1 elementéw matej architektury wraz z niezbedna
infrastrukturg (instalacja). Celem inwestycji jest uzupetnienie istniejacego zagospodarowania
osrodka nad Stawem Gornym w Pionkach 1 zwigkszenie jego funkcjonalnosci. Osrodek
wypoczynkowy bedzie stuzyt jako miejsce rekreacji dla oséb odwiedzajacych teren Miejskiego
Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji
robot omawianego zadania opisanego w podpunkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodzg: a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych i
punktow wysokosciowych, b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi), ¢)
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych), d) wyznaczenie
przekrojow poprzecznych, e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed
zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania og6lne”.

2.2. Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktow gldwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane



umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢
srednice od 0,15 do 0,20 m 1 dhugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow
nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04
do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania og6lne”. 3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy
sprzet: - teodolity lub tachimetry, - niwelatory, - dalmierze, - tyczki, - faty, - taSmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport sprzetu i materialéw
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6dt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7). Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego

dane zawierajace lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o
materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajacego. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre§lone w dokumentacji
projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzgdne terenu istotnie rdznig si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z r6znic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku obcigzg Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie
moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardéw przez Inzyniera. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy 1 punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca
jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace
pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwatly,
przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy
punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Zamawiajacy powinien
zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy
drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim
powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji. Repery robocze nalezy
zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdhuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktdéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w
sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperow roboczych
nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu 1 jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢
wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze
by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne
niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢
materialdw wymienionych w pkt 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas,
gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza
granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowg oraz w
miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy
stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypoéw o
wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami
lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowe;.
Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopoéw o
ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych



nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4. 7. OBMIAR ROBOT 7.1. Og6lne
zasady obmiaru robdt Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST,,Wymagania ogdlne”. 7.2.
Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru roboét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru roboét
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicoOw i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokos$ciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji 1
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY MUROWE
CPV 452 62520-2 Roboty murowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z zagospodarowaniem terenu
Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach w zakresie budowy 1
montazu nowych obiektow budowlanych i elementow matej architektury wraz z niezbedna
infrastrukturg (instalacja). Celem inwestycji jest uzupetnienie istniejacego zagospodarowania
osrodka nad Stawem Gornym w Pionkach 1 zwigkszenie jego funkcjonalnosci. Osrodek
wypoczynkowy bedzie stuzyt jako miejsce rekreacji dla oséb odwiedzajacych teren Miejskiego
Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST :
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét murowych dla obiektu jak w punkcie 1.1. niniejszej ST.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST :
Roboty , ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie: ogrodzenie plazy

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE :

Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w Ogolnej Specyfikacji.

Roboty budowlane murowe — wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonywaniem murdéw z
ceramiki budowlanej, betonoéw wibrowanych 1 komorkowych zgodnie z dokumentacjg projektowa.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT :

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wprowadzanie jakichkolwiek odstgpstw od
tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacjg umowy. Opis wg pkt. 5 ogolnej
specyfikacji techniczne;.

2. MATERIALY

2.1. OGOLONE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW :

Materialy zgodnie z SST nr 1. Wszystkie uzyte materialy powinny mie¢ aktualne, wymagane
przepisami znaki i $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie na terytorium
Rzeczypospolitej Polskiej, okreslone w OSST nr 1.

2.2. MATERIALY POTRZEBNE DO WYKONANIA ROBOT:

Woda zarobowa do betonu PN-EN 1008:2004

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazdg wode zdatng do picia, wodociggowa, z rzeki lub
jeziora. Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod
zawierajacych tluszcze organiczne, oleje 1 mut.

Zaprawa cementowa i cementowo-wapienna

Zaprawa cementowa i cementowo-wapienna kl. 3, 5 1 7MPa wytwarzana na budowie lub



dostarczona z wezla betoniarskiego (obowigzkiem Inspektora nadzoru inwestorskiego
zatwierdzenie receptur na wytwarzane zaprawy wytwarzane na budowie). Zaprawa

cementowa kl. 51 10 MPa - wykona¢ w wezle betoniarskim na budowie zgodnie z zatwierdzong
recepturg przez Inspektora nadzoru. Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami
podanymi w projekcie.

Przygotowanie zapraw do robot murowych powinno by¢ wykonywane mechanicznie. Zaprawe
nalezy przygotowaé w takiej ilo$ci, aby mogla by¢ wbudowana mozliwie wczesnie po jej
przygotowaniu tj. ok. 3 godzin. Do zapraw murarskich nalezy stosowac¢ piasek rzeczny lub
kopalniany.

Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowaé cement portlandzki z dodatkiem zuzla lub
popiotow lotnych 25 1 35 oraz cement hutniczy 25 pod warunkiem, ze temperatura otoczenia w
ciggu 7 dni od chwili zuzycia zaprawy nie bedzie nizsza niz +5°C.

Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ wapno sucho gaszone lub gaszone w postaci
ciasta wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktore powinno tworzy¢ jednolita i
jednobarwng mase, bez grudek niegaszonego wapna i zanieczyszczen obcych.

Sktad objetosciowy zapraw nalezy dobiera¢ do§wiadczalnie, w zalezno$ci od wymaganej marki
zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna.

O ile w projekcie nie podano innych wytycznych, przy wykonywaniu $cian z bloczkoéw
silikatowych, zaleca si¢ murowanie z uzyciem systemowej zaprawy murarskiej do wykonywania
cienkich spoin, dostarczanej w papierowych workach w postaci gotowej suchej mieszanki, do
przygotowania zaprawy na budowie.

Cegla budowlana petna klasy 15 wg PN-EN 771-1+A1:2015-10k) (Wymagania dotyczace
elementow murowych -- Cze$¢ 1: Elementy murowe ceramiczne).

3. SPRZET

3.1. OGOLONE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU :

Materiaty zgodnie z SST nr 1 . Wykonawca zobowigzuje si¢ do zapewnienia kompletnego zestawu
narzgdzi, niezbednych do prawidlowego i terminowego wykonania prac.

3.2. SPRZET POTRZEBNY DO WYKONANIA ROBOT:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na §rodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.

Do wykonania robot nalezy stosowa¢ dowolny typ sprzetu, sprawny technicznie i zaakceptowany

przez Inspektora nadzoru, np.:

- Wyciag jednomasztowy, winda budowlana,

- Do prowadzenia robot na wysoko$ci — wszystkie typy rusztowan i urzadzen transportu
pionowego, stosowanych do robot budowlanych,

- Do przygotowania mas i zapraw — mieszarki mechaniczne (wolnoobrotowe), stosowane do
mieszania mas, zapraw i klejow budowlanych,

- Do naktadania mas i zapraw — tradycyjny sprzet i narzgdzia do naktadania recznego (pace,
kielnie, szpachelki, faty) oraz do podawania i naktadania mechanicznego (pompy, pompy
mieszajace, agregaty), takze w systemowym zestawieniu z pojemnikami na materiaty,

- Do cigecia pustakow, bloczkow, ptyt i ksztaltowania ich powierzchni i krawedzi — pity reczne i
elektryczne, tasmowe, prowadnice, strugi, packi do szlifowania

- Rylec — do recznego wycinania bruzd w $cianie z bloczkow pod instalacje elektryczne,

- Pozostaty sprzet — przyrzady miernicze, poziomnice, laty, niwelatory, prowadnice katowa, sznury
traserskie, itp.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE
4.1. WYMAGANIA OGOLNE :
Wymagania dla transportu 1 sktadowania materialéw zgodnie z SST nr 1.



4.2. TRANSPORT :

Elementy murowe nalezy przewozi¢ na paletach dowolnymi §rodkami transportu i w odpowiedni
sposob zabezpieczone przed zawilgoceniem. Zatadunek i roztadunek powinien odbywac si¢ w
sposob zmechanizowany przy pomocy wozka widtowego o udzwigu dostosowanym do cigzaru
palety lub Zurawia wyposazonego w zawiesie z widtami.

4.3. SKEADOWANIE :

Elementy murowe - licowe, moga by¢ przechowywane na zewnatrz, ale powinny by¢

zabezpieczone przed zawilgoceniem. Dlatego tez elementy takie sktaduje si¢ zafoliowane na

paletach ustawionych na rownym, suchym podtozu. Od gory palety powinny by¢ nakryte

przenosnymi daszkami. Elementy dragzone ceramiczne, silikatowe, betonowe, bloczki z betonu

komoérkowego powinny by¢ przechowywane na paletach pod dachem (wiaty), zabezpieczone

przed bocznym nawiewaniem $niegu i deszczu i odizolowane od wody gruntowe;.

Kruszywa moga by¢ sktadowane na wolnym powietrzu, ale tylko i wylacznie na terenie suchym i

odwodnionym.

Na kazdym opakowaniu wyrobow budowlanych powinna znajdowac si¢ etykieta zawierajaca

oznakowanie znakiem CE lub znakiem budowlanym, zawierajagca wymagane prawem informacje o

producencie i o spetnieniu wymagan. Dodatkowo na etykiecie powinny si¢ znalez¢ istotne

informacje handlowe, w tym przede wszystkim:

- nazwa, rodzaj, typ, odmiana, gatunek itp. wyrobu, umozliwiajace jego jednoznaczna
identyfikacje,

- wymiary i inne istotne parametry techniczne,

- 1lo$¢ 1 jednostka miary wyrobu, zawarta w opakowaniu jednostkowym i / lub zbiorczym,

- date produkcji i nr partii, oraz inne, istotne informacje o wyrobie budowlanym.

Do wyroboéw powinna by¢ dotaczona instrukcja przechowywania i stosowania sporzadzona w

jezyku polskim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYMAGANIA OGOLNE :

Zgodnie z opisem SST nr 1.

Przed przystapieniem do wykonywania robot murowych wewngtrznych nalezy:
- oczy$ci¢ pomieszczenia z gruzu i odpadow,

- sprawdzi¢ wymiary pomieszczen oraz katy skrzyzowan Scian.

5.2. WYKONANIE ROBOT MUROWYCH:

Mury nalezy wykonywa¢ warstwami, z zachowaniem prawidlowego wigzania i grubosci spoin, do
pionu i sznura, z zachowaniem zgodnosci z rysunkiem co do odsadzek, wyskokéw 1 otworow.

W pierwszej kolejnosci nalezy wykonywaé mury no$ne. Scianki dzialowe grubosci ponizej 1 cegly
nalezy murowac¢ nie wczesniej niz po zakonczeniu $cian gtdéwnych.

Sciany murowaé bezposrednio na stropie, niedopuszczalne jest murowanie $cian na warstwach
posadzkowych.

Mury nalezy wznosi¢ mozliwie rownomiernie na catej ich dtugosci. W miejscu polaczenia muréw
wykonanych niejednoczesnie nalezy stosowac strzepia zazgbione koncowe.

Elementy uktadane na zaprawie powinny by¢ czyste i wolne od kurzu. Przy murowaniu cegla
sucha, zwlaszcza w okresie letnim, nalezy cegly przed ulozeniem w murze polewac lub moczy¢ w
wodzie.

Wneki i bruzdy instalacyjne nalezy wykonywac¢ jednocze$nie ze wznoszeniem murow.

Mury grubosci mniejszej niz 1 ceglta moga by¢ wykonywane przy temperaturze powyzej 0°C.

W przypadku przerwania robot na okres zimowy lub z innych przyczyn, wierzchnie warstwy
muréw powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwym dzialaniem czynnikéw atmosferycznych
(np. przez przykrycie folig lub papa). Przy wznawianiu robot po dluzszej przerwie nalezy
sprawdzi¢ stan techniczny muréw, 1acznie ze zdjgciem wierzchnich warstw cegiel i uszkodzone;j



zaprawy.
Wykonawca winien uwzgledni¢ wymagania akustyczne dla kazdej ze §cian w danym przypadku.
Roboty murowe winny by¢ wykonane tak (szczegdlnie w zakresie potgczen z innymi §cianami,
przejs¢ instalacyjnych itp.), aby spetni¢ te wymagania.

Wykonawca winien zapoznac si¢ z wytycznymi ochrony przeciwpozarowej razem ze schematem
podziahu na strefy pozarowe.

Roboty murowe winny by¢ wykonane tak (szczegdlnie w zakresie potgczen z innymi §cianami,
przej$¢ instalacyjnych itp.), aby spetni¢ wymagania w zakresie odporno$ci ogniowe;.

Sciany o dlugosci przekraczajacej 5 m bez zataman i przewiazan $cianami poprzecznymi i o
wysokosci przekraczajacej 3,0 m beda wzmocnione bednarkg a w razie potrzeby stupkami
stalowymi lub Zelbetowymi wg. wytycznych Konstruktora.

Sciany murowane nieno$ne nalezy murowaé pozostawiajac szczeling dylatacyjng pod stropem o
szer. 1-2cm. Szczeling nalezy nastepnie wypehni¢ starannie wetng mineralng. Niedozwolone jest
murowanie $cian pod sam strop tak, aby uzyska¢ wymagang izolacyjnos¢ akustyczng i pozarows.
W przypadku, gdy Sciana murowana styka si¢ ze $ciang zelbetowa w miejscach styku nalezy
wykona¢ przewigzanie pretami ze stali ocynkowanej, o $r. 6mm; Prety wklejaé w otwory o
glebokosci 15¢cm, wiercone w $cianie zelbetowej; w kazdym pionie po jednym precie co okoto
50.0 cm (odlegtos$¢ dostosowaé do odleglosci migdzy spoinami poziomymi).

Duze otwory, o $rednicy powyzej 150 mm, nalezy wykonywa¢ w trakcie wykonywania robot
murowych.

Przebicia, o $rednicy nie przekraczajacej 150 mm, winny by¢ wycigte, obrobione i zabezpieczone
ogniowo przez Wykonawce danej roboty instalacyjnej. W przypadku obmurowania przestrzeni
zamknietych, nie bedacych szachtami wydzielonymi przeciwpozarowo, nalezy wykona¢ otwory
nawiewne w gornej plaszczyznie §ciany, ponad poziomem sufitu podwieszonego. Otwory
wykona¢ bezposrednio pod stropem zelbetowym, wysokosci 8,0 cm, na szerokos¢ 1 cegly. Otwory
wykonywac¢ w rzucie co okoto 5 cegiel. Krawedzie otwordéw obrobi¢, otynkowaé i pomalowaé. Do
$cian murowanych, stanowigcych obmurowania szachtow nalezy stosowa¢ do mocowania
instalacji systemowe, atestowane kotki, haki itp. dostosowane do typu murowanej $ciany.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT:
Kontrola jako$ci robot zgodnie z SST nr 1.

6.2. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT:
Przed przystapieniem do robot Wykonawca sprawdza zakonczenie robot przygotowawczych oraz
sprawdza dostarczone materialty (jakos¢ , zgodno$¢ z dokumentacjg i ST).

6.3. BADANIA WYKONYWANE W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

W czasie wykonywania robot Wykonawca sprawdza i na biezaco kontroluje jakos$¢ prac. W
projekcie moga by¢ przyjete przez Projektanta inne tolerancje i odchytki. Wartosci tolerancji i
odchytek okreslone w dokumentacji projektowej sa wiazace dla Wykonawcy robot.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT:

Obmiaréw robot dla poszczegdlnych rodzajow robot nalezy wykona¢ zgodnie z SST nr 1.
Prowadzenie szczegdélowych obmiardéw robot jest niezbedne tylko dla prac, ktore zgodnie z
zapisami umowy rozliczane bedg na podstawie cen jednostkowych i ilo$ci rzeczywiscie
wykonanych robot i do nich si¢ odnosza wszystkie ustalenia niniejszego punktu.

Dla umow ryczattowych obmiar sprowadza si¢ jedynie do szacunkowego okreslenia
zaawansowania robot dla potrzeb wystawienia przejsciowej faktury.

7.2. SZCZEGOLOWE ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT:



Jednostka obmiaru jest 1 m2 wykonanej §ciany murowanej lub inne jednostki zgodne z
kosztorysem ofertowym dla danej pozycji robot.

Obmiaréw dokonuje si¢ w §wietle §cian surowych. z potragceniem powierzchni zajgtych przez
wience plyty stropowe i inne elementy jezeli zajmujg min 1/2 grubo$ci muru. Z powierzchni $cian
potraca si¢:

. otwory o powierzchni wigkszej niz 0,5 m2,

. powierzchnie elementéw konstrukcji betonowych i Zzelbetowych (z wyjatkiem prefabrykowanych
nadprozy zelbetowych), jesli wypelniaja one wigcej niz polowe grubosci $ciany,

. powierzchnie zajete przez przewody spalinowe, dymowe 1 wentylacyjne.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT:
Odbior robot dla poszczegdlnych rodzajow robot wykona¢ zgodnie z SST nr 1.

8.2. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA:

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) daly pozytywny
wynik.

8.3. ODBIOR ROBOT :

Odbior czegsciowy 1 koncowy robot dla poszczegdlnych rodzajéw robot wykona¢ zgodnie z SST nr
1.

W toku odbioru komisja obowigzana jest zapoznac¢ si¢ z przedtozonymi dokumentami,
przeprowadzi¢ badania zgodnie z wytycznymi podanymi w niniejszej ST, poréwnac je z
wymaganiami podanymi w odpowiednich normach 1 ST oraz dokona¢ oceny wizualnej. Roboty
powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sg pozytywne, a dostarczone przez
wykonawce dokumenty sg kompletne i prawidtowe pod wzgledem merytorycznym.

W przypadku niekompletnosci dokumentéw odbidér moze by¢ dokonany po ich uzupetnieniu. Z
czynnosci odbioru sporzadza si¢ protokdt podpisany przez przedstawicieli zamawiajacego i
wykonawcy. Protokét powinien zawierac:

- ustalenia podjete w trakcie prac komisji,

- ocen¢ wynikéw badan,

- wykaz wad 1 usterek ze wskazaniem sposobu ich usunigcia,

- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodno$ci wykonania robot z zamowieniem.

Protokoét odbioru konicowego jest podstawa do dokonania rozliczenia koncowego pomiedzy
zamawiajagcym a wykonawca.

ODBIOR POGWARANCYINY
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny stanu obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru ostatecznego zgodnie z SST nr loraz zgodnie z zapisami w umowie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszej ST.
Warunki ptatnosci beda okre§lone w umowie.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi wartos¢ tych
robot obliczona w sposo6b ustalony w umowie.

Cena 1 m2 $ciany murowanej obejmuje nastepujace roboty:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,

- ustawienie, przestawianie i rozbiorke niezbednych rusztowan i pomostow,

- przygotowanie podtoza,

- wyznaczenie przebiegu $cian na podtozu,



- przygotowanie zaprawy i dostarczenie jej na stanowisko pracy,

- wymurowanie §cian z odpowiednim wypelnieniem spoin,

- uporzagdkowanie miejsca wykonywania robot,

- usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatow,

- likwidacje stanowiska roboczego,

- utylizacje opakowan i resztek materiatow zgodnie ze wskazaniami ich producentéw,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawowymi dokumentami odniesienia jest Dokumentacja projektowa, opisujaca przedmiot
zamoOwienia na wykonanie robot budowlanych. Dokumenty stanowigce podstawy prawne odbioru
robot zgodnie z pkt. 10 ogolnej specyfikacji techniczne;.

10.1. USTAWY :

Wykaz podstawowych ustaw zawarto w SST nr 1.

10.2. ROZPORZADZENIA:
Wykaz podstawowych rozporzadzen zawarto w w SST nr 1.

10.3. NORMY:

- PN-EN 1996-1-1+A1:2013-05 Projektowanie konstrukcji murowych -- Cz¢$¢ 1-1: Reguty
ogolne dla zbrojonych 1 niezbrojonych konstrukcji murowych.

- PN-EN 771-2+A1:2015-10 Wymagania dotyczace elementow murowych -- Cze$¢ 2: Elementy
murowe silikatowe.

- PN-EN 771-1+A1:2015-10k- Wymagania dotyczace elementdow murowych -- Cze$¢ 1: Elementy
murowe ceramiczne.

- PN-EN 771-4:2011 ,,Wymagania dotyczace elementow murowych. Czgs$¢ 4: Elementy murowe z
autoklawizowanego betonu komorkowego™

- PN-EN 998-2:2004 Wymagania dotyczace zapraw do murow. Czgs¢ 2: Zaprawa murarska.

- PN-EN 1015-3:2000 /A1:2005 Metody badan zapraw do murow. Okreslenie konsystencji
swiezej zaprawy (za pomocg stolika rozptywu) (Zmiana Al).

- PN-EN 934-3:2004 /AC:2005 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Cz¢s¢ 3: Domieszki do
zapraw do muréw. Definicje, wymagania, zgodno$¢, oznakowanie i etykietowanie.

- Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych wyd. Instytutu Techniki
Budowlane;:

- Zeszyt nr 425/2006 - Konstrukcje murowe.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt budowlanych zwigzanych z zagospodarowaniem terenu
Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach w zakresie budowy 1
montazu nowych obiektoéw budowlanych i elementéw matej architektury wraz z niezbedna
infrastrukturg (instalacja). Celem inwestycji jest uzupetnienie istniejacego zagospodarowania
os$rodka nad Stawem Gornym w Pionkach i zwigkszenie jego funkcjonalno$ci. Osrodek
wypoczynkowy bedzie stuzyt jako miejsce rekreacji dla oséb odwiedzajacych teren Miejskiego
Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem Gornym w Pionkach.

Inwestycja jest zlokalizowana na terenie Miejskiego Osrodka Wypoczynkowego nad Stawem
Goérnym w Pionkach, na dziatce Nr 1465/9, Nr 1465/10 i Nr 1465/11 bedacych wtasnosciag Gminy
Miasta Pionki.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni z betonowej kostki brukowej na podsypce piaskowo-cementowe;.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach polaczonych ze soba
trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Spoina — odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetiony okreslonymi
materiatami wypelniajacymi.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST nr 1.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST Nr 1.

2. MATERIALY
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST nr 1.

2.1. Betonowa kostka brukowa
Do wykonania robot nalezy uzy¢ brukowej kostki jednowarstwowej o grubosci 8 cm. Ksztalt
kostki betonowej Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru i Inwestorem.
Beton kostki powinien spetnia¢ wymagania:

- wytrzymalos¢ na $ciskanie > 50 MPa,

- nasigkliwos¢ nie wigksza niz 5%,

- mrozoodporno$¢ nie nizsza niz F 150,

- Scieralnos¢ na tarczy Boehmego, okres§lona stratg wysokosci nie wieksza niz 4 mm.
Powierzchnie elementow powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu. Krawedzie elementow



powinny by¢ roéwne i proste. Tekstura i kolor powierzchni gornej (licowej) powinny by¢
jednorodne, struktura zwarta. Dopuszczalne odchytki wymiaréw wynosza:

- dla dlugosci i szerokosci 3 mm,

- dla grubosci 5 mm.
Powierzchnie boczne uwaza si¢ za ptaskie 1 wzglednie proste jezeli nie wystepuja odchylenia
powyzej 2 mm.
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
poprzez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu.
Pomiarow nalezy dokonywa¢ zgodnie z PN-80/B-10021.
W razie wystapienia watpliwosci Inspektor Nadzoru moze zmieni¢ sposob pobierania probek lub
poszerzy¢ zakres kontroli kostki betonowej o inny rodzaj badan.

2.2. Materialy na podsypke i wypelnienia szczelin pomiedzy kostkami
Nalezy stosowac:
- na podsypke piaskowg — piasek naturalny spetniajacy wymagania PN-B-06712,

- na podsypke piaskowo-cementowa mieszanke: cementowo-piaskowa 1:4 — cement
portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701 i piasek naturalny spelniajacy wymagania PN-B-
06712,

- dla zaprawy cementowo-piaskowej: mieszanke cementowo-piaskowa 1:2 dla wypehienia
szczelin — cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701 i piasek wg PN-B-06711.

2.3. Woda
Woda powinna by¢ ,,odmiany 1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250. Barwa wody powinna
odpowiada¢ barwie wody wodociggowej. Woda nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Kostki betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na
podtozu wyréwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przektadek lub na paletach
transportowych.

Piasek nalezy gromadzi¢ w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach
zabezpieczajacych go zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem rdznych rodzajow i frakcji.
Cement nalezy przechowywac¢ nie dluzej niz 3 miesigce wg BN-88/6731-08.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST nr 1.

Roboty wykonuje si¢ recznie przy pomocy drobnego sprzgtu z zastosowaniem wibratorow
ptytowych z ostong z tworzywa sztucznego, ubijakow recznych lub mechanicznych.

Do wykonywania podsypki mozna stosowac¢ mate spycharki, rowniarki a do zaggszczenia rowniez
mate walce statyczne i wibracyjne.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST nr 1.

4.1. Przewo6z materialow

Elementy betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu po osiagnigciu przez
beton wytrzymato$ci minimum 75% wytrzymatos$ci gwarantowanej; w trakcie transportu powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem. Nalezy je uktada¢ na
podktadkach drewnianych dlugoscia w kierunku osi podtuznej $rodka transportowego. Sposob ich
zatadunku na $rodki transportowe 1 zabezpieczenie przed przesunigciem w czasie jazdy powinny
by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.

Wszystkie elementy powinny by¢ oznaczone. Dane powinny by¢ umieszczone na ich opakowaniu
lub palecie transportowej. W przypadku przewozenia luzem nalezy oznacza¢ w sposob trwaly co



najmniej co 50 sztuke. Oznaczanie na palecie powinno zawiera¢ co najmnie;j:
- oznaczenie (okreslenie) wyrobu,
- znak wytworni,
- date produkgji.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

Zasady transportu cementu wg BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdblne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w SST nr 1.

5.1. Przygotowanie podloza
Podlozem pod nawierzchni¢ z betonowej kostki brukowej bedzie podbudowa z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie.

5.2. Wykonanie nawierzchni z kostki

a) brukowa kostke betonowa nalezy zawsze uklada¢ na warstwie podsypki wykonanej z
piasku lub mieszanki cementowo-piaskowej wyprofilowanej zgodnie z Dokumentacja
Projektowa. Grubo$¢ podsypki po zageszczeniu nawierzchni powinna by¢ jak opisano w
pkt 1.3 niniejszej SST;

b) dopuszczalne odchylenie wysokos$ci pomigdzy plaszczyznami sasiadujacych ze soba
elementéw nie moze przekracza¢ 2 mm;

¢) powierzchnia elementow polozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np.
studzienki, wlazy itp.) powinna wystawac 35 mm powyzej powierzchni tych urzadzen;

d) elementy betonowe przy kraweznikach nalezy uktadaé w ten sposob, aby ich goérna
powierzchnia znajdowala si¢ 1 cm powyzej gornej powierzchni kraweznika;

e) kostke zaleca si¢ uktada¢ dluzszym bokiem w kierunku ruchu;

f) szeroko$¢ spoiny na odcinkach prostych powinna wynosi¢ 3 mm,;

g) Wwigzania spoin w sasiednich rzedach powinny si¢ mija¢ o 72 szerokosci;

h) elementy betonowe na tukach nalezy tak uktadaé, aby spoiny rozszerzaty si¢ wachlarzowo,
jednak byly nie szersze niz 9 mm;

i) spoiny pomigdzy elementami po oczyszczeniu powinny by ¢ zamulone piaskiem na peing
grubos¢ elementu;

j) utozong nawierzchni¢ z kostek nalezy ubi¢ wibratorami plytowymi z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem; wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi nizszej ku wyzej polozonej w kierunku poprzecznym ksztaltek;

k) po ubiciu nalezy szczeliny wypeti¢ piaskiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST nr 1.

6.1. Podczas wykonywania nawierzchni z kostki betonowej Wykonawca bedzie kontrolowat:
- grubos$¢ wykonanej podsypki piaskowej,
- ré6wnos¢ wykonanej nawierzchni,
- S$cisto$¢ utozonej nawierzchni,
- doktadno$¢ ubicia nawierzchni,
- prawidlowos$¢ wypetnienia spoin zaprawg cementowo-piaskowa,
- oczyszczenie nawierzchni,
- zgodno$¢ wbudowanych materiatow z wymaganiami Dokumentacji projektowej i SST.

6.2. Inspektor Nadzoru dokonuje wizualnej oceny wykonanych roboét oraz na podstawie pomiaro6w
Wykonawcy, ewentualnie pomiaréw dodatkowych wlasnych, stwierdza jako$¢ 1 zgodno$¢ ich
wykonania z Dokumentacja Projektowa i SST, przy czym uwzglednia nastepujace dopuszczalne



tolerancje:

- dla spadkéw poprzecznych wykonanej nawierzchni z kostki 1%,

- dla grubosci warstwy podsypki piaskowej 5 mm,

- dla rownos$ci wykonanej nawierzchni prze§wit pod tata 4 m moze max wynosi¢ 1 cm,

- Scistos¢ utozonej nawierzchni, przewigzanie spoin, wtasciwe wypetienie spoin.
Oczyszczenie nawierzchni Inspektor Nadzoru ocenia wizualnie w trakcie prowadzenia robot oraz
po ich zakonczeniu.

6.3. W przypadku stwierdzenia roznic przekraczajacych dopuszczalne tolerancje, Inspektor
Nadzoru ma prawo nakaza¢ rozbidrke wykonanych roboét i doprowadzenie ich do zgodnosci z
wymaganiami.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST nr 1.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robot jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z Kostki
betonowej grubosci zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i SST.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST nr 1.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowg i SST, jezeli wszystkie
pomiary i badania wg pkt 6 daty pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST nr 1.

9.1. Cena jednostkowa
Cena jednostkowa wykonania 1 m* nawierzchni z kostki betonowej prasowanej obejmuje:
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- zakup i dostarczenie materiatow,
- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
- ulozenie nawierzchni z kostki i jej ubicie,
- wypelnienie spoin zaprawa cementowo-piaskows,
- oczyszczenie nawierzchni,
- pomiary kontrolne i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-19701 — Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci.
2. BN-88/B-6731-08 — Cement. Transport i przechowywanie.
3. PN-B-06711 — Kruszywa mineralne. Piasek do zapraw.
4. PN-B-32250 — Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw.
5. PN-B-06250 — Beton zwykly.
6. PN-B-04111 — Materialy kamienne. Oznaczenie $cieralno$ci na tarczy Boehmego.
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